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B Kontakt

B Automatisierte Lagersysteme

B Arten automatisierter Lagersysteme

B Lernziele, zu erbringende Leistungen

B Gruppenfindung und Themenbekanntgabe
B Seminararbeit

B Prasentationen
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Kontakt

Prof. Dr. Simone Neumann
B Raum: 2007, 2. OG, MoorweidenstraRe 18
B E-Mail: simone.neumann@uni-hamburg.de

® Sprechstunde: nach Vereinbarung

Bachelor-Seminar OSCM

Prof. Dr. Simone Neumann
Institut fiir Nachhaltige Logistik- und Mobilitdtssysteme
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Automatisierte Lagersysteme

B Lagersysteme lassen sich grundsatzlich in Picker-to-Parts und Parts-to-Picker
unterscheiden

B Automatisierte Lagersysteme gehoren zur Kategorie der Parts-to-Picker-Systeme

B Dabei werden Boxen mit eingelagerten Gutern mithilfe von Robotern zu festen
Kommissionierstationen transportiert

Seminarfokus:
B Untersuchung zentraler Fragestellungen automatisierter Lagersysteme

B Dazu zahlen u. A. Einlagerungs-, Auslagerungs- und Umlagerungsstrategien

Prof. Dr. Simone Neumann
Institut fiir Nachhaltige Logistik- und Mobilitdtssysteme
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Arten automatisierter Lagersysteme

Shelf-Lifting Roboter:

— Mobile Roboter heben komplette
Regale an

— komplettes Regal wird zur
Kommissionierstation transportiert

— Beispiel: Amazon Robotics (Kiva)

Quelle: aboutamazon.de
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Arten automatisierter Lagersysteme

Grid-basierte Roboter:

— Roboter bewegen sich auf einem Grid
uber einem Lager

— Lagereinheiten werden von oben
entnommen

— Erreicht eine sehr hohe Lagerdichte

— Beispiel: Autostore

Quelle: autostoresystem.com

Bachelor-Seminar OSCM Prof. Dr. Simone Neumann
Institut fiir Nachhaltige Logistik- und Mobilitdtssysteme
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Arten automatisierter Lagersysteme

Rack-Climbing Roboter:
— Roboter klettern vertikal an Regalen

— Greifen einzelne Artikel direkt aus
Fachern

— Ideal fir hohe Regale

— Beispiel: Exotec

Quelle: exotec.com
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Lernziele des Seminars

Anwendung von Methoden ...
W ... zur kritischen Auseinandersetzung mit wissenschaftlichen Texten
B ... des wissenschaftlichen Arbeitens
B ... der quantitativen Optimierung

B ... auf Praxisprojekte

B ... zur Teamarbeit

B ... zur Prasentationstechnik

B Kenntnisse der Besonderheiten des Bereichs

Lagersysteme

Prof. Dr. Simone Neumann
Institut fiir Nachhaltige Logistik- und Mobilitdtssysteme
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Zu erbringende Teilleistungen

Studierende erbringen in Gruppen von 2-3 Teilnehmern folgende Leistungen:

1. Schriftliche Ausarbeitung des Themas (50%)
B Ca. 30 Seiten

2. Vortrag der Ergebnisse und Diskussion (50%)
B 40 Minuten Vortrag + 20 Minuten Diskussion

® Vortrage im Blockseminar (26.06.-28.06.2026, Anwesenheitspflicht!)

Beide Leistungen miissen bestanden sein, um das Seminar zu bestehen

Prof. Dr. Simone Neumann Seite 9
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Gruppenfindung und Themenbekanntgabe

1. Die Anmeldung erfolgt fir alle Studiengange tGber STINE

2. Im ersten Prasenztermin ,Kick-Off“ erfolgt eine Vorstellung des Themenbereichs
und die Themenbekanntgabe: 27.01.2026, 18:30-20:00 Uhr

3. AnschlieBend kdnnen sich Arbeitsgruppen aus jeweils 2-3 Studierenden bilden.

Die Sprache des Seminars ist Deutsch. Aufgrund der englischsprachigen Literatur kann
die Bearbeitung und Vorstellung des Themas jedoch auch auf Englisch erfolgen.

Prof. Dr. Simone Neumann )

Institut fiir Nachhaltige Logistik- und Mobilitdtssysteme
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Seminararbeit

Vorgehen:

B Sie arbeiten sich in Ihr Themenfeld ein, indem Sie selbststandig
— die abgesprochene Literatur lesen und verstehen,
— ggf. weiterfilhrende Quellen suchen und einbinden und
— sich das vorausgesetzte Wissen aneignen.

B Sie erstellen eine Gliederung und besprechen diese mit der Betreuerin
(Gestaltungsspielraum)

B Sie verfassen, basierend auf der Gliederung, eine Ausarbeitung, in der Sie das
Themenfeld umfassend darstellen und mit eigenen Beispielen verdeutlichen

B Sofern geeignet, kann die Darstellung durch eine codebasierte Implementierung erganzt
werden. Einige der Artikel bieten hierflr konkrete Ansatzpunkte.

Prof. Dr. Simone Neumann Seite 11
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Prasentationen
B Blockseminar mit Anwesenheitspflicht
— Fr, 26.06., 16:00-20:00 Uhr
— Sa, 27.06.. 08:30-17:30 Uhr
— So, 28.06. 08:30-16:30 Uhr
B in Prasenz in der Moorweidenstralle 18, 2. Stock, Raum 2029
B Dauer 40 Minuten + 20 Minuten Diskussion

B Auf gleichmaRige Verteilung der Redebeitrage achten

Prof. Dr. Simone Neumann
Institut fiir Nachhaltige Logistik- und Mobilitdtssysteme
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